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1.1 Current Research 
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2. SYSTEM AND METHODS 
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2.2 Canny Edge Detection 
�

4
� �������������

�+����%����������
���%�	�����"������	����������

��������� 5&�����
�������9������
������	6��
�� ���
���	��	����%��

��������
!���

��������$��� ��%�� 	����
���"���� 	������� ��� ��	���

�	���	��A�

�

�� DetectionA�	������%����������
���&�����������
����������%���
�������&���������!�

�� LocationA� ������%��	����
�������������������������������&���
��������	����������
!�

�� One responseA����	�����%���������
���%����	���������	�����
�
�
��	����
��!�

�

'�"���	�� ��

�� ��� ��	������	��� ��������&��� ��� ���� �
����

��	�����	�� �1223!� ������ ��	�����	�� ����"� ��	� ��
�#��
�
%� ��� ����

��%�#��������
� �����
����� ��	�����
%� ���� ���	� ��� ��(��	�� ����

����	���	��������
��
����%����������!�������	�����	���������	�����

��	������	��	���
� ���%���"�	������	������������
� ���&��%��	���

��	�������%�������%	����������	���!��

�

'����%	���

D(����$����
�
;�����

��

��D�%��

��������
�
;�����

;�	�����%��

;�����

)��
��	��

D*�	�����
�
;�����

�
����%�

����������
�
;�����

E

E

-�
������%� �
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2.3 Morphology  
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2.4 Boundary Extraction 
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2.5 Image Composition 
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